钢丝绳电动葫芦的行星减速器介绍
行星减速器作为一种传统的减速装置，应用于起重机械已有十多年的历史，现有的行星减速器一般包括安装在卷筒内的输入、输出构件，在输入、输出构件之间设置有太阳轮、行星轮、行星架、齿圈等，一般而言，行星减速器设置为直联式，即第一级的太阳轮直接与输入花键轴相连接作为输入，以末级行星架输出的三级或二级行星齿轮传动。这种传动方式是轴线布置的直线串联，输入端与输出端采用同轴连接，从而造成轴向尺寸过大，整体结构复杂，零件多，加工起来也非常不便。
     实用新型内容
为解决现有技术存在的缺陷，本实用新型的目的在于提供一种结构紧凑、简单、体积较小、传动稳定的钢丝绳电动葫芦的行星减速器。
 本实用新型为实现上述目的所采用的技术方案为：一种钢丝绳电动葫芦的行星减速器，输入轴与一级太阳轮为一体，通过三级行星减速后齿圈输出，齿圈与卷筒直接连接，整个减速器置与卷筒内，其特征在于：第一级太阳轮与安装在一级行星架上的第一级行星轮相啮合，一级行星架与第二级太阳轮相连，第二级太阳轮与安装在二级行星架上的第二级行星轮相啮合，二级行星架与第三级太阳轮相连，第三级太阳轮与安装在三级行星架上的第三级行星轮相啮合，第三级行星轮与齿圈相啮合，与第一级、第二级、第三级行星轮相啮合的一、二、三级齿圈为一整体设计，在齿圈上固定有输出联接盘直接与卷筒相连输出扭矩。
 本实用新型的工作原理为：输入花键轴和与输入轴固连的第一级太阳轮相连，电机的高速低扭矩动力经输入，通过三级或二级行星齿轮传动减速器的减速，最后由固定在齿圈上靠近输入轴端的的输出联接盘输出低速高扭矩动力。结构上省掉了输入轴、输出轴，齿圈上的输出联接盘离输入轴端面轴向距离很小，很适合钢丝绳葫芦结构。
本实用新型的有益效果为：由于行星减速器结构上的改进，不仅带来自身减速器结构十分紧凑，传动平稳，噪声小，输出扭矩大的特点，而且带来钢丝绳葫芦在结构设计上地简单化。很利于钢丝绳电动葫芦提高性能和降低成本。
   附图说明
    图1为本实用新型的结构示意图。
  图中标号：1-螺栓；2-输入花键轴；3-滚动轴承；4-输入轴；5-第一级太阳轮；6-第二级太阳轮；7-一级行星架；8-第一级行星轮；9-第二级行星轮轴承；10-第一级行星轮轴承；11-第二级行星轮；12-二级行星架；13-第三级行星轮；14-三级行星架；15-第三级太阳轮；16-第三级行星轮轴承；17-齿圈；18-输出联接盘；19-固定支撑盘
 具体实施方式
如图1所示，本实用新型包括通过固定支撑盘19固定于卷筒内的输入花键轴2，与输入花键轴2相连的输入轴4，与输入轴4相连成一体的第一级太阳轮5，第一级太阳轮5与一级行星轮8相连，第一级行星轮8通过第一级行星轮轴承10安装在一级行星架7上，一级行星架7与第二级太阳轮6相连，第二级太阳轮6与第二级行星轮11相连，第二级行星轮11通过第二级行星轮轴承9安装在二级行星架12上，二级行星架12与第三级太阳轮15相连，第三级太阳轮15与第三级行星轮13相连，第三级行星轮13通过第三级行星轮轴承16安装在三级行星架14上，三级行星架14与齿圈17相连，输出联接盘18通过螺栓1固定在齿圈17上。
本实用新型的工作原理为：输入花键轴2和与输入轴4固连的第一级太阳轮5相连，电机的高速低扭矩动力经输入花键轴2输入，通过三级或二级行星齿轮传动减速器的减速，最后由固定在齿圈17上的输出联接盘18输出低速高扭矩动力。
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