防坠落电动葫芦详解：

1.一种防坠落电动葫芦，包括减速器（1）、卷筒装置（2）和电机（3），其特征在于，还包括PLC控制回路，和安装在所述防坠落电动葫芦的减速器（1）尾部的电磁失电制动器（6）；
所述防坠落电动葫芦的上升控制电路中串联有上升开关（QA1）的常开触点和上升继电器（JS），所述防坠落电动葫芦的下降控制电路中串联有下降开关（QA2）的常开触点和下降继电器（JX），所述上升继电器（JS）的常开触点一端与所述PLC控制器的电源相连，另一端与所述PLC控制器的第二输入接口（X0）相连，所述下降继电器（JX）的常开触点一端与所述PLC控制器的电源相连，另一端与所述PLC控制器的第一输入接口（X1）相连，且所述第二输入接口（X0）对应控制第一输出接口（Y1）和第二输出接口（Y2），所述第一输入接口（X1）对应控制所述第一输出接口（Y1）和第三输出接口（Y3）；
所述PLC控制器的第一输出接口（Y1）、第二输出接口（Y2）和第三输出接口（Y3）分别连接于所述电磁失电制动器（6）的控制电路、所述防坠落电动葫芦的上升接触器电路和下降接触器电路。
2.根据权利要求1所述的防坠落电动葫芦，其特征在于，所述防坠落电动葫芦卷筒装置底部安装有红外线定位器（HWX），所述红外线定位器（HWX）的光耦合器对应的常闭触点与所述上升接触器电路串联。
3.根据权利要求1所述的防坠落电动葫芦，其特征在于，所述上升接触器电路由上升接触器（C1）的线圈、下降接触器（C2）的常闭触点串联组成；所述下降接触器电路由上升接触器（C1）的常闭触点和下降接触器（C2）的线圈串联组成。
4.根据权利要求1所述的防坠落电动葫芦，其特征在于，在所述第二输入接口（X0）或者所述第一输入接口（X1）连通的情况下，所述第二输出接口（Y2）或者第三输出接口（Y3）比所述第一输出接口（Y1）延时连通；在所述第二输入接口（X0）或者所述第一输入接口（X1）断开的情况下，所述第一输出接口（Y1）比所述第二输出接口（Y2）或者第三输出接口（Y3）延 时断开。
5.根据权利要求4所述的防坠落电动葫芦，其特征在于，所述延时的时间具体为0.1-0.2秒。
6.根据权利要求1所述的防坠落电动葫芦，其特征在于，所述防坠落电动葫芦还安装有超载限制器（CZX）和重锤限制器（ZCX），所述超载限制器（CZX）对应的常闭触点和所述重锤限制器（ZCX）对应的常闭触点串入所述上升接触器电路。
7.根据权利要求1所述的防坠落电动葫芦，其特征在于，所述防坠落电动葫芦的电气控制电路的干路中还安装有过流保护器（JR1）。
8.根据权利要求1所述的防坠落电动葫芦，其特征在于，所述防坠落电动葫芦的主回路输出端连接有相序保护器（JXX），所述相序保护器（JXX）的常闭触点与总接触器（C0）串联。
9.根据权利要求1所述的防坠落电动葫芦，其特征在于，所述防坠落电动葫芦的电机（3）的工作制为40%，防护等级为IP54，绝缘等级为H级。
10.根据权利要求1所述的防坠落电动葫芦，其特征在于，所述防坠落电动葫芦的卷筒装置（2）下方设置隔热板。
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